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où ),( W[8
&

 est le déplacement (vibration) à l'instant W de la particule dont la position 

d'équilibre se trouve à l'abscisse [ ; 08
&

 est l'amplitude de vibration ; 7I ππω 22 ==  est la 

pulsation, I la fréquence et 7 la période ; N
&

 est le vecteur d'onde tel que [HNN
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=  où 

Nπλ 2=  est la longueur d'onde. 
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−=   où χ  est le coefficient de compressibilité du 
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 définit la dilatation locale au point d'abscisse [ à l'instant W. 

 

� 9LWHVVH� SDUWLFXODLUH : 
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∂=),(  est la vitesse de déplacement de la particule se 

trouvant à l'abscisse [ à l'instant W. 
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∂ ρχ   où 21 F=ρχ  , ρ  étant la masse 

volumique du matériau, et F la vitesse de propagation de l'onde. Le module du vecteur 
d'onde s'exprime comme : FN ω= . 

 

� 9LWHVVH� GH� SURSDJDWLRQ� GDQV� XQ� JD]� SDUIDLW : 
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Rγ=  où γ  est le coefficient 

polytropique du gaz, R la constante des gaz parfaits, 0 la masse molaire du gaz et 7 sa 
température absolue. 

 
� 3UHVVLRQ�GH�UDGLDWLRQ (densité volumique d'énergie) : 2
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� ,QWHQVLWp�DFRXVWLTXH (puissance acoustique surfacique) : 2
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0 ===  où 0S  et 0SY  sont respectivement les 

amplitudes de pression acoustique et de vitesse particulaire. 
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1010 log20log10  , où U,  et US0  sont 

respectivement l'intensité de référence et l'amplitude de pression acoustique de référence. 
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$G%  où ,� correspond à l'intensité 

initiale et ,� à l'intensité après atténuation (dispersion au cours de la propagation, après 
réflexion, transmission…). 

 
� 9LWHVVHV�GH�SURSDJDWLRQ�GHV�RQGHV�pODVWLTXHV�GDQV�OHV�VROLGHV : 
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χλ 1=  Coefficient d'incompressibilité 
Coefficients de /DPp : µ  Module de cisaillement (viscosité) 

 
(  Module d'<RXQJ 

Modules d'élasticité : 
3σ  Coefficient de 3RLVVRQ ( 210 << 3σ ) 

 

 - Allongement relatif d'un milieu fini : 
6
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O 1d =  où ) est la force de traction exercée  

 et 6 la section perpendiculaire à la direction de l'allongement. 

- Contraction d'un milieu fini : 
O
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dd σ−=  où D est la largeur (diamètre) contractée. 
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où 1= , 2=  sont les impédances des deux milieux ; L, , U,  et W,  sont respectivement les 
intensités incidente, réfléchie et transmise. 
 

� 5HODWLRQ�GH�6QHOO�'HVFDUWHV : 
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où α  et β  sont les angles entre la normale à l'interface et la direction de propagation de 

l'onde se propageant dans le milieu où la vitesse est respectivement 1Y  et 2Y . 
 
 


